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Die Fördermaßnahme 

Agrarsysteme der Zukunft
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Vision
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 Unsere Vision von Agrarsystemen der Zukunft 

• räumlich, funktional diversifizierte Produktionssysteme 

• widersprüchliche Ziele der Landnutzung harmonisieren

Digitales Wissens- und Informationssystem

 Das DAKIS realisiert die Vision durch 

• automatisierte, kleinskalige Produktionssysteme

• landschaftsspezifisch auf die Bedürfnisse der Gesellschaft zugeschnitten 

• neue, innovative Informations- und Management-Methoden.

 DAKIS als einmaliges Decision Support Tool für die Landwirtschaft

Mouratiadou et al. (eingereicht)



Vision
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Neue Landnutzungsgradienten

Neue

Ziele

Integration von 

Biodiversität und ÖSL

Kontrolle der 

standortspezifischen

Auswirkungen

GL Bewirtschaftung 

zur Förderung der 

Artenvielfalt

Optimierte

Nutzung

durch Robotik

Ressourceneffiziente Nutzung



Neue Anbausysteme Ackerland

Agroforst (R. Bloch)
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 Monitoring der 

Veränderung von ÖSL nach 

Umwandlung der Nutzung

 AF-System mit Streifen 

schnellwüchsiger Baumarten 

(Weide), die die Gruppen 

hochwertiger Bäume 

verbinden

 An aktuelle Arbeitsbreiten 

angepasst



Neue Anbausysteme Ackerland 

Patch Cropping (M. Donat)
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 Identifizierung der 

räumlichen Feld-Variabilität

 Möglichkeiten durch 

kleinteilige Bewirtschaftung

 Erstellung von Patch-

Cropping-Karten

• Mindestflächengröße 

(Direktzahlungen)

• Arbeitsbreite des 

Landwirts

• Zukünftige (Roboter) 

Technologie 

(organische oder 

rechteckige Polygone)



Neue Anbausysteme

Grünland (D. H. Basavegowda)
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 Umsetzung eines GL Monitoring Systems mittels smarter Technologien

 UAV, Geophilus, akustische Sensoren

 Indikatorarten für HNV Grünland

 Trainiertes Deep-Learning-Modell (KI-System) + UAV = Monitoring der GL Vegetation



Neue Anbausysteme

DAKIS - Robotik Konzept
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Identifizierung 

von 

Indikatorarten

Patch Cropping

Karten des 

DAKIS DSS

Indikatorarten

bei der Mahd 

auslassen 

Path planning

Algorithmus 

Patch Cropping



Neue Anbausysteme

Anforderungen an die Robotik
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Agroforst und Weide

 Unkrautbekämpfung/Toxische Pflanzen identifizieren und entfernen

 Mahd

 Düngung

 Beschneiden von Bäumen

 Schädlingsbekämpfung (Mäuse)

 Überwachung des Viehbestands auf das Vorhandensein von Stress 

 Ernten

 Messungen des Bodens und des Mikroklimas

 Bewässerung

 Pflanzenidentifizierung und Entscheidungsunterstützung



Vielen Dank für Ihre Aufmerksamkeit.

Nahleen.Lemke@zalf.de


